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Der Roboter HSA vereint in sich die idealen Resultate der
Computersimulation sowie das von Yushin tiber
Jahrzehnte angesammelte Know-how in Sachen Roboterentwicklung,

so dass ein vollig neuer optimaler Roboter présentiert werden kann.
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Bei der Design-Optimierung handelt es sich um den Einsatz
Warum wird ein groBer mehrere Hundert Kilogramm von CAE (Computer-Aided Engineering) zur Ermittlung der

L L A L e T S UG A i T C T theoretisch optimalen Form fir ein Gerat. In jungster Zeit

Gewicht von gerade einmal einigen Hundert Gramm wurde damit begonnen, mit Hilfe dieses Ansatzes
2u entnehmen? Gewichtseinsparungen und Zuverlassigkeitssteigerungen bei
Kraftfahrzeugen und Flugzeugen zu realisieren.
Bemerkenswert ist, dass optimale Konstruktionen haufig
Ahnlichkeiten mit Dingen in der Natur aufweisen, wie etwa mit
Baumen und anderen Pflanzen.

Der Roboter HSA zeichnet sich durch seine optimale
Konstruktion sowie die einfache und zuverlassige Bedienung
aus. Yushin freut sich ein weiteres Mal, seinen Kunden

“Technologie mit Herz” anbieten zu kénnen.




I ECO Vacuum
Die Ziele sind weltweit flhrende Geschwindigkeit, geringes Gewicht, schmale Struktur und Vibrationsunterdriickungssteuerung des Roboters.

Hohe Geschwindigkeit Es gelang, das Bruttogewicht um 13% zu verringern. Uberwacht den Luftdruck, wahrend der Roboter Teile ansaugt,
= Verkirzung der Entnahmezeit um 11% und der Gesamt-Zykluszeit um 14%. und 6ffnet die Druckluftleitungen nur bei Bedarf.
Diinne Struktur Eine um 38% dinnere Struktur der Gelenkwendesektion zur Verklirzung des Offen/Geschlossen-Abstands der Form um 41 mm.

= Guter Effekt der Verkirzung der Zykluszeit der SpritzguBmaschine.
Vibration Lésung des Problems der Vibration bei schneller Bewegung. Anwendung des Vibrationsunterdriickungs-Steuersystems

Unterdriickungssteuerun I Spezifikationszeichnung
9 9 - Wesentlich stabilere Enthahmebewegung

Optimales Gewicht — Wegfall von

* Die obigen Werte sind Vergleichswerte zu den Produkten unseres Unternehmens.
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[ 1bezieht sich auf Spezifikation fur Querhub-Erweiterung. < > bezieht sich auf Spezifikation fiir Vertikalhub-Erweiterung.
Querendstander wird fiir den Roboter-Querhub von 2200 oder mehr angeboten.






