
Controllersコントローラ

E-touch Ⅱ-K E-touch Ⅱ-S E-touch compact Ⅱ
■ 対応取出ロボット ■ 対応取出ロボット

HSA / TSXA HSA / TSXA / YAⅡ / SXB

見やすい大画面　IP44対応耐久モデル 持ちやすいコンパクトモデル

▪10.4インチディスプレイ
▪質量1.4ｋｇ
▪ ハンディーコントローラ＋

CPUボックス
▪イネーブルスイッチ2箇所
▪ サーボONボタン
（CPUボックス側）

▪ 自動／手動モード切替キー
（CPUボックス側）

▪CFカード　
▪LANポート

▪7.5インチディスプレイ
▪質量1.2ｋｇ
▪ハンディーコントローラ
▪イネーブルスイッチ1箇所
▪SDカード

大画面の10.4インチ
大画面10.4インチディスプレイで操作しやすいコント
ローラです。

軽量コンパクト
7.5インチ　1.2kgの軽量コンパクトなコントローラ
です。

リードスルーティーチング
取出ロボットの動作ポイントやタイマをワンサイクル運
転しながら、ティーチングと同じように、追加できます。ポ
ジション追加とティーチングが同時にできる機能です。

最適な動作制御
サイクルや条件に合わせて、速度、タイマなどを最適な
値に自動調整します。
・R動作

取出動作時に、下降と前進を同時に行います。金型に
対する直線移動距離を指定するので調整が容易です。

・ECO（エコロジー）モード
成形サイクルに間に合うように横行移動の速度を自動
調整し、消費電力を抑えます。

・タイマオートチューニング
取出動作時の吸着圧を監視し、エジェクタ指令出力と
引抜後退のタイミングを自動調整します。

ECO吸着Ⓡ
吸着圧を監視し、製品取出時、吸着圧が安定した段階で
吸着回路を遮断します。
密閉状態で、吸着をOFFすることで、エアを消費せずに
吸着力を保持し、エア消費量を削減します。

生産モニタ
生産予定数を入力すると、生産残り数、残り時間、達成率
を表示します。
生産完了時に運転を停止、生産予定完了前にブザーを鳴
らして知らせることができます。

補間動作
2軸または3軸を同時に動作させるときにアーム先端が
直線に動作するように制御します。
ゲートカット等のティーチングが容易に行えます。

成形機通信（オプション対応）
取出ロボットと成形機との間で通信を行い、成形機が使
用している金型及びデータに合わせて、取出ロボットが使
用するデータを自動的に変更させることができます。

パッド

SX-41

2019

C
ontrollers

Yushin General Catalog No.15

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ

全軸サーボ
タイプ

スイング
タイプ

サイド
エントリー
タイプ

竪型
成形機用

ストック
システム

光ディスク
関連装置

自動化機器
その他

商品シリーズ
ガイド P11

全軸サーボ
タイプ

スイング
タイプ

サイド
エントリー
タイプ

竪型
成形機用

ストック
システム

光ディスク
関連装置

自動化機器
その他

商品シリーズ
ガイド P11

no15.indb   19-20 2021/09/13   9:08




